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3) Moteur pas à pas à aimant permanant

Moteur Bipolaire (à 4 fils à 2 phase)
(يستلزم عكس التيار في اللفات)التبديل ثنائي القطبية 

A. Mode d’alimentation des phases

(يسار).القطبثنائيةالتبديلإلكترونيات
A+، Q2، Q3 مغلق؛Q1، Q4 مفتوح.

 Q2، Q3مغلق؛ A-، Q1، Q4(يمين)
.مفتوح

Q1

Q3 Q4

Q2 Q5

Q7 Q8

Q6

Q1

Q3

Q2

Q4

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Full step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Full step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Full step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Full step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant B. Mode de commande Bipolaire (Half step)

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant C. Caractéristiques

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.

• Résolution: est le nombre de pas par tour 𝑵𝒑/𝒕𝒓

𝑁𝑝/𝑡𝑟 =
360°

𝜃
avec 𝜽: 𝑝𝑎𝑠 𝐴𝑛𝑔𝑢𝑙𝑎𝑖𝑟𝑒

𝑁𝑝/𝑡𝑟 = 𝑚 × 𝑝 × 𝑘1 × 𝑘2

𝒎 = nombre de phase au stator,
𝒑 =  nombre de paire de pôles du rotor,
𝒌𝟏 = Type d’alimentation:
 Unipolaire : 𝒌𝟏 = 𝟏
 Bipolaire : 𝒌𝟏 = 𝟐
𝒌𝟐 = Type de command:
 Pas entier (Full step) : 𝒌𝟐 = 𝟏
 Demi-pas (Half step) : 𝒌𝟐 = 𝟐

• Vitesse de rotation: dépend de la 
fréquence 𝒇  des impulsion de 
commande et de la résolution.

𝑛𝑡𝑟/𝑠 =
𝑓(𝐻𝑧)

𝑁𝑝/𝑡𝑟

𝑛𝑡𝑟/𝑚𝑖𝑛 =
𝑓(𝐻𝑧) × 60

𝑁𝑝/𝑡𝑟
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant D. Exercice d’application

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.

Exercice 01:

Un moteur pas à pas à aimant permanent ayant les caractéristique suivantes: 
2 phase au stator, deux pôles au rotor, il est bipolaire et sa commande est en 
mode demi-pas ( Half step).

Calculer:

1) Le nombre de pas par tour 𝑵𝒑/𝒕𝒓:

2) Déterminer l’angle d’un pas en degré:
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3) Moteur pas à pas à aimant permanant D. Exercice d’application

Préparé par : Dr. LAHRECH A. Ch.

Exercice 02:
Un moteur pas à pas à aimant permanent fait 4 pas dans le sens antihoraire.
1) Complétez le tableaux suivant relatif à un tour du rotor dans le sens antihoraire pour le 
moteur de type d’alimentation unipolaire:

1 2 3 4

A 1

B 1

A\ 0

B\ 0
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